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UNIVERSAL ROBOTS 1. Raspundere si destinatie de utilizare

1. Raspundere si destinatie de utilizare

1.1. Limitarea responsabilitatii

Descriere Orice informatie furnizata in acest manual nu trebuie interpretata ca o garantie, conform
UR, ca robotul industrial nu va cauza rani sau daune, chiar daca robotul industrial
respecta toate instructiunile de siguranta si informatiile de utilizare.

1.2. Scopul utilizarii

Descriere
CITITI MANUALUL
Utilizarea robotului fara a tine cont de utilizarea prevazuta poate duce la

situatii periculoase.

* Cititi si respectati recomandarile pentru utilizarea prevazuta si
specificatiile furnizate in Manualul de utilizare.

Acest produs este destinat numai utilizarii cu controlerul UR OEM, pentru care nu exista
certificari. Consultati manualul de utilizare al modelului de robot aplicabil pentru Declaratia
de incorporare (DOI).

Q AVERTISMENT
Nu utilizati acest produs cu controlere standard UR, deoarece acest
lucru va anula toate certificarile.

Robotii Universal Robots sunt destinati utilizarii in mediu industrial, pentru a manipula
scule/atasamente finale si echipamente, sau pentru a procesa sau transfera componente
sau produse. Consultati specificatiile produsului pentru detalii despre conditiile in care
trebuie sa functioneze robotul.

Toti robotii UR sunt echipati cu functii de siguranta, ce au fost concepute special pentru a
permite aplicatiile colaborative, in care aplicatia robotului opereaza impreuna cu un
operator uman. Setarile functiei de siguranta trebuie setate la valorile corespunzatoare
determinate de evaluarea riscurilor aplicatiei robotului.

Deoarece acest produs este destinat utilizarii cu controlerul UR OEM, nu exista certificari.
Pentru a utiliza functiile de siguranta UR, este necesara conformitatea EMC a aplicatiei.
Conformitatea EMC este fundamentala pentru eficacitatea functiilor de siguranta UR.

Aplicatiile colaborative sunt destinate numai aplicatiilor nepericuloase, in care aplicatia
completa, inclusiv scula/atasamentul final, piesa de lucru, obstacolele si alte masini
prezinta un risc scazut conform evaluarii riscului aplicatiei specifice.

Base-Mounted Range Extender,
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Q AVERTISMENT
Utilizarea robotilor UR sau a produselor UR in alte scenarii decéat cele dispuse in
destinatia de utilizare poate duce la raniri, deces si/sau daune materiale. Nu
utilizati robotul sau produsele UR pentru niciuna dintre utilizarile si aplicatiile
neprevazute de mai jos:

* Utilizare medicala, adica utilizari legate de boli, vatamari sau dizabilitati la
om, inclusiv urmatoarele scopuri:

Reabilitare

Evaluare

Compensare sau atenuare

Diagnostic

Tratament

Interventie chirurgicala

Asistenta medicala

Proteze si alte ajutoare pentru persoanele cu deficiente fizice

Orice utilizare in apropierea pacientului/pacientilor

* Manipularea, ridicarea sau transportul persoanelor

* Orice aplicatie care necesita respectarea unor standarde specifice de
igiena si/sau salubritate, cum ar fi proximitatea sau contactul direct cu
produse alimentare, bauturi, produse farmaceutice si/sau cosmetice.

Unsoarea pentru imbinari UR poate fi eliberata in aer (vapori) sau
prin picurare.

* Orice utilizare sau orice aplicatie care se abate de la utilizarea prevazuta,
specificatiile si certificarile robotilor sau produselor UR.

* Utilizarea necorespunzatoare este interzisa, deoarece poate conduce la
deces, vatamare corporala si/sau pagube materiale

UNIVERSAL ROBOTS DECLINA IN MOD EXPRES ORICE GARANTIE
EXPRESA SAU IMPLICITA PRIVIND CONFORMITATEA IN CAZ DE UTILIZARE
IN SCOPURI NEPREVAZUTE.

é AVERTISMENT
Nu modificati robotul. Nu modificati sau alterati capacele terminale de la robotii
e-Series. O modificare ar putea crea pericole neprevazute. Toate
dezasamblarile si reasamblarile autorizate vor fi efectuate la un centru de
service UR sau pot fi efectuate in conformitate cu cea mai noua versiune a
tuturor manualelor de service relevante de catre persoane calificate.

Manualul utilizatorului
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é AVERTISMENT
Nerespectarea riscurilor suplimentare din cauza razei de actiune, a sarcinilor
utile, a cuplurilor de functionare si a vitezelor asociate cu aplicatia robotului
poate duce la vatamari corporale sau deces.
* Evaluarea riscului aplicatiei va include riscurile asociate cu raza de

actiune a aplicatiei, miscarea, sarcina utila si viteza robotului,
atasamentului final si piesei de prelucrat.

Base-Mounted Range Extender,

12 Manualul utilizatorului
40m



2. Produsul dvs.

I
UNIVERSAL ROBOTS

2. Produsul dvs.

Produs Dispozitivul de extindere a razei de actiune montat pe baza, 40m, este un accesoriu utilizat
pentru a extinde lungimea cablului dintre robot si controler. Include un cablu de 40 de metri
(alimentare si comunicare) si repetitoare de semnal activ - unul la robot si celalalt la
controler - pentru o performanta stabila pe distante mari. Este proiectat pentru controlere
OEM cu aplicatii de sudare, la care este necesara o distanta mai mare intre robot si
controler.

Dispozitivul de extindere a razei de actiune montat pe baza, 40m, este compatibil cu UR3e,
URb5e si UR7e.

Dispozitivul de extindere a razei de actiune montat pe baza este alcatuit din urmatoarele
componente:

1.
2.

6.

Cablu de extindere a razei de actiune, 40 de metri.

Caseta de extindere a razei de actiune, baza robotului (cu orificii de montare si
conector pentru bratul robot).

Caseta de extindere a razei de actiune, caseta de comanda (fara gauri de montare si
cu cablu cu flansa pentru conectare la Caseta de comanda).

Set de suruburi pentru montarea UR3e. Consultati sectiunea Asamblare pentru
specificatii si cuplu.

Set de suruburi pentru montarea UR5e si UR7e. Consultati sectiunea Asamblare
pentru specificatii si cuplu.

Manualul utilizatorului

Acest manual descrie toate componentele. Acest manual trebuie utilizat, de asemenea,
daca ati achizitionat o singura piesa, cum ar fi o singura componenta.

Manualul utilizatorului

Base-Mounted Range Extender,

13 40m

Copyright © 2009-2025 by Universal Robots A/S. Toate drepturile rezervate.



Copyright © 2009-2025 by Universal Robots A/S. Toate drepturile rezervate.

R
UNIVERSAL ROBOTS

3. Specificatii tehnice

3. Specificatii tehnice

Greutatea cablului de 40 de metri 14,7 kg.
. Raportati-va la robotul specific Manualul
Consum de curent (mediu) . p L P
utilizatorului.
. . Raportati-va la robotul specific Manualul
Consum mediu max. de energie o .
utilizatorului.
Curent nominal de scurtcircuit Raportati-va la robotul specific Manualul
(SCCR) utilizatorului.
Materiale Aluminiu
Interval temperatura ambientala 0-50°C
Base-Mounted Range Extender . .
9 ’ 14 Manualul utilizatorului
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4 Dimensiunile casetelor de extindere a

razei de actiune

Dimensiunile Toate cotele sunt in mm.
cutiei
dispozitivului de
extindere a
razei de actiune
de pe baza
robotului
Vedere 1:
. 170 ,
m]
)
Vedere 2:
204,7 L 32,4
34,7 ,
De susin jos:
150
T
3
r
. . Base-Mounted Range Extender,
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4. Dimensiunile casetelor de extindere a razei de actiune

Dimensiunile Toate cotele sunt in mm.

casetei de
extindere arazei
de actiune, CB

Vedere 1:

170

Vedere 2:

180.6

400

1L

De susin jos:
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5. Siguranta

Avertismente
NOTIFICARE
Dispozitivul de extindere a razei de actiune montat pe baza, 40 m,

poate fi utilizat numai cu bratele robot UR3e, UR5e si UR7e.

NOTIFICARE

Dispozitivul de extindere a razei de actiune montat pe baza, 40 m,
poate fi utilizat numai la OEM Caseta de comanda.

NOTIFICARE

Sistemul este compatibil numai cu OEM CB 5.5 sau o versiune
ulterioara.

AVERTISMENT
Nu prelungiti cablul de 40 de metri cu alte optiuni de cablu.

AVERTISMENT

Trebuie sa opriti alimentarea la bratul robot inainte de a deconecta
cablul.

> > & ©

Configurare
completa

Base-Mounted Range Extender,

Manualul utilizatorului 17
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o. Tipuri de mesaje de siguranta

Descriere Mesajele de siguranta sunt utilizate pentru a evidentia informatii importante. Cititi toate
mesajele pentru a contribui la asigurarea sigurantei si pentru a preveni ranirea
personalului si deteriorarea produsului.

AVERTISMENT

Indica o situatie periculoasa care, daca nu este evitata, poate duce la
deces sau vatamare corporala grava.

AVERTISMENT: PERICOL DE ELECTROCUTARE

Indica o situatie de pericol electric iminent care, daca nu este evitat,
poate duce la deces sau vatamare corporala grava.

AVERTISMENT: SUPRAFATA FIERBINTE

Indica o suprafata fierbinte periculoasa pn care pot aparea vatamari din
cauza contactului si a proximitatii fara contact.

ATENTIE

Indica o situatie periculoasa care, daca nu este evitata, ar putea duce la
vatamari corporale.

> B B P

L IMPAMANTARE

= Indica impamantarea.

IMPAMANTARE DE PROTECTIE
Indica impamantarea de protectie.

NOTIFICARE

Indica riscul de deteriorare a echipamentului si/sau informatii care
trebuie retinute in mod special.

CITITI MANUALUL
Indica informatii mai detaliate care trebuie consultate in manual.

S & ®

Base-Mounted Range Extender,
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/. Avertismente si precautii generale

Descriere Urmatoarele mesaje de avertizare pot fi repetate, explicate sau detaliate in sectiunile
ulterioare.

é AVERTISMENT
Nerespectarea practicilor de siguranta generale enumerate mai jos poate duce
la vatamari corporale sau deces.

* Verificati daca bratul robotului si scula/atasamentul final sunt fixate
adecvat si asigurate.

* Verificati daca aplicatia robotului are spatiu suficient sa se miste liber.

* Verificati daca personalul este protejat pe toata durata de viata a
aplicatiei robotului, inclusiv la transport, instalare, punere in functiune,
programare/ invatare, operare si utilizare, demontare si eliminare.

* Verificati daca parametrii configuratiei de siguranta a robotului sunt
setati pentru a proteja personalul, inclusiv pe cei care se pot afla in raza
de actiune a aplicatiei robotului.

* Evitati utilizarea robotului daca este defect.

* Evitati sa purtati haine largi sau bijuterii atunci cand lucrati cu robotul.
Legati-va la spate parul lung.

* Evitati plasarea degetelor in spatele capacului intern al casetei de
comanda.

* Informati utilizatorii cu privire la orice situatii periculoase si despre
protectia oferita, explicati orice limitari ale protectiei si riscurile
reziduale.

* Informati utilizatorii cu privire la locatia butonului (butoanelor) de oprire
de urgenta si cum sa activeze oprirea de urgenta in caz de urgenta sau
de situatie anormala.

* Avertizati oamenii sa nu stea in raza de operare a robotului, inclusiv
atunci cand aplicatia robotului este pe punctul de a porni.

* Fiti atenti la orientarea robotului pentru a intelege directia de miscare
atunci cand utilizati dispozitivul de invatare.

* Respectati cerintele ISO 10218-2.

* Asigurati conformitatea cu cerintele EMC, conform cerintelor din seria
ISO 13849.

Q AVERTISMENT
Manipularea sculelor/atasamentelor finale cu margini ascutite si/sau puncte
ascutite poate duce la vatamari corporale.

* Asigurati-va ca uneltele/atasamentele finale nu au margini ascutite sau
puncte de prindere.

* Pot fi necesare manusi de protectie si/sau ochelari de protectie.

Base-Mounted Range Extender,

Manualul utilizatorului 19
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f E AVERTISMENT: SUPRAFATA FIERBINTE

Contactul prelungit cu caldura generata de bratul robotului si de caseta de
comanda, in timpul functionarii, poate genera disconfort, ducand la vatamari
corporale.

* Nu manipulati si nu atingeti robotul in timpul functionarii sau imediat dupa
utilizare.

* Verificati temperatura pe ecranul jurnal inainte de a manipula sau atinge
robotul.

* Lasati robotul sa se raceasca oprindu-l si asteptand o ora.

é ATENTIE
Neefectuarea unei evaluari a riscurilor inainte de integrare si operare poate
creste riscul de ranire.

* Efectuati o evaluare a riscurilor si reduceti riscurile inainte de operare.

* Daca a fost determinat in timpul evaluarii riscurilor, nu intrati in zona de
deplasare a robotului si nu atingeti robotul cand este in functiune. Instalati
dispozitive de protectie.

* Cititi informatiile din evaluarea riscurilor.

é ATENTIE
Utilizarea robotului cu utilaje externe netestate sau intr-o aplicatie netestata
poate creste riscul de vatamare a personalului.

* Testati separat toate functiile si programul robotului.

* Cititi informatiile privind punerea in functiune.

NOTIFICARE
Campurile magnetice foarte puternice pot deteriora robotul.

* Nu expuneti robotul la cAmpuri magnetice permanente.

CITITI MANUALUL
Verificati dacd toate echipamentele mecanice si electrice sunt instalate in

conformitate cu specificatiile si avertismentele relevante.

Base-Mounted Range Extender,
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3. Integrare siresponsabilitate

Descriere Informatiile din acest manual nu acopera modul de proiectare, instalare si operare a
aplicatiei robotice complete si nici toate echipamentele periferice ce pot influenta
siguranta aplicatiei. Aplicatia robotica trebuie sa fie proiectata si instalata in conformitate
cu cerintele de siguranta stabilite de standardele si reglementarile relevante ale tarii in
care este instalat robotul.

Persoanele care integreaza robotul UR sunt responsabile pentru a se asigura ca
reglementarile aplicabile in tara in cauza sunt respectate si ca orice riscuri induse de
aplicatia robotului sunt reduse in mod adecvat. Aceasta include, dar nu se limiteaza la:

Asigurarea conformitatii cu EMC
Efectuarea unei evaluari de risc pentru intreg sistemul robotului

Interfata cu alte utilaje si dispozitive de siguranta suplimentare, daca sunt necesare
conform analizei riscurilor

Configurarea corecta a setarilor de siguranta in software

Asigurarea faptului ca masurile de siguranta nu sunt modificate

Validarea faptului ca aplicatia robotului este proiectata, instalata si integrata
Specificarea instructiunilor de folosire

Marcarea instalarii robotului cu simbolurile necesare si cu informatiile de contact
ale integratorului

Pastrarea intregii documentatii; inclusiv evaluarea riscului aplicatiei, acest manual
si documentatia suplimentara relevanta

Manualul utilizatorului

Base-Mounted Range Extender,

21 40m

Copyright © 2009-2025 by Universal Robots A/S. Toate drepturile rezervate.



Copyright © 2009-2025 by Universal Robots A/S. Toate drepturile rezervate.

R
UNIVERSAL ROBOTS 9. Asamblarea

9. Asamblarea

Descriere Va rugam sa consultati urmatoarele pentru asamblarea dispozitivului de extindere a razei
de actiune montat pe baza, 40 m, a casetei de comanda OEM si a bratului robot.

AVERTISMENT

NU UTILIZATI cablul de 40 de metri cu controlere standard UR,
deoarece anulati certificarile.

AVERTISMENT
Nu prelungiti cablul de 40 de metri cu alte optiuni de cablu.

NOTIFICARE

Derulati cablul inainte de asamblare.
Exista o eticheta la un capat al cablului. Acest capat merge la caseta de
extindere a razei de actiune, spre CB.

AVERTISMENT

Daca creati o solutie de sudura, partea inferioara a portiunii din baza
robotului apartinand dispozitivului de extindere a razei de actiune trebuie
izolata de curentii de la sudura.

P = B P

Fixarea Consultati robotul specific Manualul utilizatorului pentru valorile corecte ale cuplului pentru
bratului fixarea bratului robot pe caseta de extindere a razei de actiune de pe baza robotului.
Utilizati suruburile disponibile pentru montarea robotului:

* UR3e: patru suruburi clasa 8.8, M6 x 30 mm. Strangeti suruburile M6 la un cuplu de
9 Nm.

* URb5e: patru suruburi clasa 8.8, M8 x 30 mm. Strangeti suruburile M8 la un cuplu de
20 Nm.

* UR7e: patru suruburi clasa 8.8, M8 x 30 mm. Strangeti suruburile M8 la un cuplu de
20 Nm.

* Utilizati o cheie dinamometrica, care poate obtine valorile specificate mai sus,
pentru a asigura strangerea corecta.

Base-Mounted Range Extender,
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Cuplarea
cablului de
40 mcu
caseta de
comanda
OEM

Cuplarea
cablului de
40m cu
bratul robot

Conectati caseta de extindere a razei de actiune, CB direct cu caseta de comanda
OEM.

a. Asigurati-va ca rotiti si blocati flansa cablului de pe caseta de extindere a razei
de actiune, CB cu conectorul de pe caseta de comanda OEM.

Conectati cablul cu caseta de extindere a razei de actiune, CB.

a. Exista o eticheta la un capat al cablului. Acest capat merge la caseta de
extindere a razei de actiune, CB pentru caseta de control OEM.

Fixati bratul robot pe caseta dispozitivului de extindere a razei de actiune cu montare
pe baza robotului.

a. Utilizati suruburile din cutie pentru a atasa bratul robot la cutia dispozitivului de
extindere a razei de actiune de pe baza robotului.

* URS3e: patru suruburi clasa 8.8, M6 x 30 mm. Strangeti suruburile M6 la
un cuplu de 9 Nm.

* URb5e: patru suruburi clasa 8.8, M8 x 30 mm. Strangeti suruburile M8 la
un cuplu de 20 Nm.

* URT7e: patru suruburi clasa 8.8, M8 x 30 mm. Strangeti suruburile M8 la
un cuplu de 20 Nm.

Atasati cablul flansei robotului la cutia dispozitivului de extindere a razei de actiune
de pe baza robotului.

Conectati cablul de 40 m la cutia de extindere a razei de actiune de pe baza
robotului.

Actiuni dupa Dupa ce ati finalizat asamblarea, exista cateva actiuni suplimentare de efectuat, inainte de
asamblare a putea opera robotul asamblat.

Va rugam sa consultati urmatoarele sectiuni din Manualul de utilizare al robotului:

* Prima pornire

Prima utilizare

* Evenimente de urgenta

* Transportul

Manualul utilizatorului
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10. Depanare

Descriere

C347A5
Lipsa
extensie de
capat

C262A17
Comunicarea
cu articulatia a
esuat

C746A0 ->
C746A3
Monitorizarea
temperaturii

C746A7
Cablulnua
fost
recunoscut

Exista o serie de posibilitati diferite de depanare la adaugarea cabluluide 40 mla
instalarea robotului.

Consultati robotul Manualul utilizatorului pentru depanare suplimentara.

Daca intdmpinati aceasta eroare, robotul nu poate detecta instalarea completa prin cablu
sau cutiile de extensie.

Aceasta eroare este probabil declansata de o eroare la cablul de alimentare sau de
comunicare dintre cele doua cutii de extensie.

Verificati daca cablul este deteriorat sau daca conectorii sunt slabiti.

Eroarea este declansatd atunci cand nu exista comunicare cu nodurile din brat.
Eroarea este declansata daca cablul robotului nu este atasat.

Verificati diferitele locuri in care exista o conexiune prin cablu. Verificati daca toti
conectorii sunt corect atasati si blocati.

Efectuati o secventa completa de repornire.

Daca repornirea nu a rezolvat problema, va rugam sa va contactati furnizorul local de
servicii Universal Robots pentru asistenta.

Exista patru erori diferite legate de monitorizarea temperaturii.

Verificati daca cutiile dispozitivului de extindere a razei de actiune nu sunt prea reci sau
prea calde.

Mutati cutiile de extensie, astfel incat acestea sa se incadreze in limitele de temperatura
ambianta.

Cablul nu este recunoscut.

Verificati conexiunile dintre cutiile de extensie.

Daca eroarea persista, contactati furnizorul local de servicii Universal Robots pentru
asistenta.
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1. BEvaluarea riscului

Descriere

Evaluarea riscurilor este o cerinta care va fi efectuata obligatoriu pentru aplicatie.
Evaluarea riscurilor aplicatiei este responsabilitatea integratorului. Utilizatorul poate fi si
integrator.

Robotul este o masina partial finalizata, astfel incat siguranta aplicatiei robotului depinde
de scula/atasamentul final, obstacole si alte masini. Partea care efectueaza integrarea
trebuie sa respecte ISO 12100 si ISO 10218-2 la evaluarea riscurilor. Specificatia tehnica
ISO/TS 15066 poate oferi indrumari suplimentare pentru aplicatiile colaborative.
Evaluarea riscurilor trebuie sa analizeze sarcinile de lucru pe toata durata de viata a
aplicatiei robotului, inclusiv dar fara a se limita la:

+ Tnvatarea robotului in timpul configurarii si dezvoltarii aplicatiei robotice
* Depanarea siintretinerea

* Operarea normala a aplicatiei robotice

O evaluare de risc trebuie efectuata inainte ca bratul robot sa fie pornit pentru prima data.
Evaluarea riscurilor este un proces iterativ. Dupa instalarea fizica a robotului, verificati
conexiunile, apoi finalizati integrarea. O parte a evaluarii riscurilor este determinarea
configuratiei setarilor de siguranta, precum si necesitatea unor opriri de urgenta
suplimentare si/sau a altor masuri de protectie necesare pentru aplicatia specifica a
robotului.
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Configurarea Identificarea setarilor de siguranta corecte este extrem de importanta in cadrul

setarilor de dezvoltarii de aplicatii robot. Accesul neautorizat la configuratia de siguranta trebuie
siguranta impiedicat prin activarea si setarea protectiei prin parola.

é AVERTISMENT
Ignorarea setarii protectiei prin parola poate duce la vatamari

corporale sau deces din cauza modificarilor intentionate sau
accidentale ale setarilor de configurare.

* Setati intotdeauna protectia prin parola.

* Configurati un program pentru gestionarea parolelor, astfel
incat accesul sa fie permis doar persoanelor care inteleg efectul
modificarilor.

Anumite functii de siguranta au fost concepute special pentru aplicatii robot
colaborative. Acestea pot fi configurate din setarile configuratiei de siguranta. Ele sunt
utilizate pentru a aborda riscurile identificate in evaluarea riscurilor aplicatiei.

Urmatoarele setari limiteaza robotul si, ca atare, pot afecta transferul de energie catre o
persoana de catre bratul robot, atasamentul final si piesa de prelucrat.

* Limitare de forta si putere: folosita pentru reducerea fortelor de prindere si a
presiunilor exercitate de robot in directia de miscare in caz de coliziuni intre robot
si operator.

* Limitare a momentului: utilizata pentru a reduce energia tranzienta mare si
fortele de impact in caz de coliziuni intre robot si operator prin reducerea vitezei
robotului.

* Limitare viteza: utilizata pentru a asigura faptul ca viteza este mai mica decét
limita configurata.

Urmatoarele setari de orientare sunt utilizate pentru a evita miscarile si pentru a reduce
expunerea unei persoane la margini sau proeminente ascutite.

* Limitarea pozitiei articulatiei, cotului si sculei/atasamentului final: utilizata
pentru a reduce riscurile asociate cu anumite parti ale corpului; evitd miscarea
spre cap si gat.

* Limitarea orientarii sculei/atasamentului final: utilizata pentru a reduce riscurile
asociate cu anumite zone si caracteristici ale sculei/atasamentului final si ale
piesei de prelucrat; evita ca marginile ascutite sa fie indreptate spre operator, prin
rotirea marginilor ascutite spre interior, spre robot.
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Riscuri de
performanta la
oprire

Anumite functii de siguranta au fost concepute special pentru orice aplicatie a robotului.
Aceste functii pot fi configurate din setarile configuratiei de siguranta. Ele sunt utilizate
pentru a aborda riscurile asociate cu performanta la oprire a aplicatiei robotului.

Urmatoarele setari limiteaza timpul de oprire si distanta de oprire a robotului pentru a
asigura oprirea inainte de a atinge limitele configurate. Ambele setari afecteaza automat
viteza robotului pentru a se asigura ca limita nu este depasita.

* Limitarea timpului de oprire: utilizatd pentru a limita timpul de oprire al robotului.

* Limitarea distantei de oprire: utilizata pentru a limita distanta de oprire a
robotului.

Daca se utilizeaza oricare dintre setarile de mai sus, nu este necesara testarea periodica
a performantei de oprire manual. Sistemul de control de siguranta al robotului
efectueaza o monitorizare continua.

Daca robotul este instalat intr-o aplicatie pentru robot in care pericolele nu pot fi eliminate in mod
rezonabil sau riscurile nu pot fi reduse suficient prin utilizarea functiilor incorporate legate de
siguranta (de ex. cand se utilizeaza o scula/atasament final periculos, sau un proces periculos),
atunci sunt necesare aparatori de protectie.

é AVERTISMENT
Neefectuarea unei evaludri a riscului aplicatiei poate creste riscurile.

* Efectuati intotdeauna o evaluare a riscurilor aplicatiei pentru a detecta
riscurile previzibile si utilizarea necorespunzatoare previzibild in mod
rezonabil.

in cazul aplicatiilor colaborative, evaluarea riscurilor include riscurile
previzibile datorate coliziunilor si utilizarii necorespunzatoare previzibile
in mod rezonabil.

Evaluarea riscurilor trebuie sa abordeze:
* Gravitatea vatamarii
* Probabilitatea de aparitie

* Posibilitatea de a evita situatia periculoasa
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Pericole Universal Robots a identificat potentialele pericole semnificative, enumerate mai jos, ce
potentiale trebuie luate in considerare de catre integrator. Alte pericole semnificative pot fi asociate
cu o anumita aplicatie pentru robot.

* Penetrarea pielii de catre muchiile si punctele ascutite de pe scula/efectorul final
sau de pe conectorul sculei/efectorului final.

* Penetrarea pielii de muchii ascutite si puncte ascutite de pe obstacolele din
apropiere.

* Vanatai in urma contactului.
* Entorsa sau fractura osoasa din cauza impactului.
* Accidente din cauza suruburilor slabite de la bratul robot sau scula/efectorul final.

* Elemente care cad sau zboara de pe scula/atasamentul final, de exemplu din
cauza unei fixari slabe sau a intreruperii alimentarii.

* Intelegerea gresita a ceea ce este controlat din butoane de oprire de urgenta
multiple.

* Setarea incorecta a parametrilor configuratiei de siguranta.

* Setari incorecte ca urmare a modificarilor neautorizate a parametrilor configuratiei
de siguranta.
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12. Mentenanta sireparatiile

Descriere Orice lucrari de intretinere, inspectie si calibrare trebuie efectuate in conformitate cu toate
instructiunile de siguranta din acest manual, site-ul URService Manual si in conformitate
cu cerintele locale.

Lucrarile de reparatii trebuie efectuate de Universal Robots. Persoanele desemnate si
instruite apartinand clientului pot efectua lucrari de reparatii, cu conditia sa respecte
Manualul de service.

Siguranta Scopul lucrarilor de intretinere si reparatie este de a se asigura ca sistemul functioneaza
pentru conform asteptarilor.
intretinere Cénd lucrati la bratul robot sau la caseta de comanda, trebuie sa respectati procedurile si

avertismentele de mai jos.

é AVERTISMENT
Nerespectarea oricareia dintre practicile de siguranta enumerate mai jos
poate duce la vatamari corporale.

* Deconectati cablul de alimentare din partea de jos a casetei de
comanda pentru a va asigura ca este complet scos de sub
tensiune. Opriti orice alta sursa de energie conectata la bratul robot
sau la caseta de comanda. Luati masurile necesare pentru a
preveni alte persoane sa alimenteze sistemul in timpul reparatiilor.

* Verificatiimpamantarea inainte de a reporni sistemul.

* Respectati regulamentele ESD cand parti ale bratului robot sau ale
casetei de comanda se dezasambleaza.

* Preveniti patrunderea apei si a prafului in bratul robot sau in caseta
de comanda.
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Siguranta
pentru
intretinere

ﬁ AVERTISMENT
Nerespectarea cerintei de a lasa spatiu pentru deschiderea completa a
usii de la caseta de comanda poate conduce la raniri.

* Asigurati cel putin 915 mm de spatiu liber, pentru a permite usii
casetei de comanda sa se deschida complet pentru acces si
service.

é AVERTISMENT: PERICOL DE ELECTROCUTARE

Demontarea sursei de alimentare a casetei de comanda imediat dupa
oprire poate duce la vatamari corporale din cauza pericolelor electrice.

* Evitati demontarea sursei de alimentare din interiorul casetei de
comanda, deoarece in interiorul acestor surse de alimentare pot fi
tensiuni ridicate (pana la 600 V) timp de cateva ore dupa oprirea
casetei de comanda.

Dupa lucrarile de depanare, intretinere si reparatii, asigurati-va ca sunt indeplinite cerintele
de siguranta. Respectati reglementarile nationale sau regionale privind siguranta muncii.
Functionarea corecta a tuturor setarilor functiei de siguranta trebuie, de asemenea, testata
si validata.
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13. Dezatectarea simediul

Descriere

Robotii Universal Robots trebuie dezafectati in conformitate cu legile, regulamentele si
standardele nationale aplicabile. aceasta responsabilitate revine proprietarului robotului.

Robotii UR sunt fabricati tindnd cont de restrictiile privind utilizarea substantelor
periculoase pentru a proteja mediul; asa cum sunt definite de directiva europeana RoHS
2011/65/UE. Daca roboatii (bratul robot, caseta de comanda, dispozitivul de invatare) sunt
returnati catre Universal Robots Denmark, atunci eliminarea va fi aranjata de Universal
Robots A/S.

Taxa de eliminare pentru robotii UR vanduti pe piata din Danemarca este platita in avans
sistemului DPA de catre Universal Robots A/S. Importatorii din tarile acoperite de
Directiva europeana WEEE 2012/19/UE trebuie sa isi faca singuri inregistrarea in registrul
national WEEE din propria tara. Taxa este de regula de sub 1€/robot.

Puteti gasi o lista a registrelor nationale aici: https://www.ewrn.org/national-registers.
Cautati informatii despre conformitate globala aici: https://www.universal-
robots.com/download.
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14. Declarations and Certificates (original)

14.1. Declaration of Incorporation (original EN)

UNIVERSAL ROBOTS

EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex Il B) original EN
Manufacturer: Person Authorized to Compile the Technical File:
Universal Robots A/S David Brandt
Energivej 51 Technology Officer, R&D
DK-5260 Odense S Denmark Universal Robots A/S, Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and Identification of the Partly-Completed Machine(s):

Product and | Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control box & with or
Function: | without teach pendant (with or without 3PE). Function is determined by the completed machine

(robot application or cell with end-effector, intended use and application program).

Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP) & standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum payload.

Model: | e-Series robots with either AC or DC OEM controllers, including the following:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM DC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e OEM AC

UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e OEM DC

Serial Number: | Starting XY 245000000 and higher

Factory Vay)g;r:t J q i ing, restarting at 0 each year
3=UR3e, 5=URb5e, 7= URT7e, 0= UR10e, 1=UR12e, 2= UR10e (12kg payload), 6 = UR16e

e-Series

Incorporation: | Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR7e, UR10e, UR12e and UR16e) shall only
be put into service upon being integrated into a final complete machine (robot application or robot
cell), which conforms with the provisions of the Machinery Directive & other applicable Directives.

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below:
When this partly completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible
for the completed machine fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of

Conformity (DOC).
I. Machinery Directive The following essential requirements have been fulfilled:
2006/42/EC 1.1.2,1.1.3,115,1243,125,1.26,13.2,1.34,1.38.1,139,15.1,155,

1.5.10,1.7.2,1.7.4,4.1.2.3, 4.1.3, Annex VI.

It is declared that the relevant technical documentation has been compiled
in accordance with Part B of Annex VII of the Machinery Directive.

Il. Low-voltage Directive 2014/35/EU | Reference the LVD and the harmonized standards used below.

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

() ENISO 13732-1:2008, (1) (11) EN 60204-1:2018, () EN 60664-1:2007
as applicable as applicable () EN 61140:2002/ A1:2006

Reference to Other Technical Standards and Specifications Used:
(1) 1SO 9409-1:2004 (1) EN 60320-1:2021 IEC 61784-3:2010 [SIL2]

The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed
machinery in response to a reasoned request by the national authorities.

Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892
and I1SO 45001 certificate #DK015891.

Odense Denmark, 2 April 2025

Roberta Nelson Shea, Global Technical Compliance Officer

Universal Robots A/S, Energivej 51, DK-5260 Odense S, Denmark Phone +45 8993 8989 info@universal-robots.com
CVR-nr. 29 13 80 60 Fax +45 3879 8989 www.universal-robots.com
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15. Declaration of Incorporation

Traducerea instructiunilor originale
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16. Certificari

Descriere Certificarea de la terti este optionala. Totusi, pentru a oferi cele mai bune servicii
integratorilor de roboti, Universal Robots a ales sa si certifice robotii la urmatoarele
institutii de testare recunoscute de mai jos.

Puteti gasi copii ale tuturor certificatelor in capitolul: Certificate.

Certificare Robotii Universal Robots e-Series sunt conformi
@ CHINA cu metodele de management CHINA RoHS
d RoHS pentru controlarea poluarii emise de produsele
electronice.

Certificare \ Asa cum sunt livrati de furnizorii nostri, paletii de transport
furnizori de la ) pentru robotii Universal Robots e-Series respecta cerintele
terti (m; Mediu | standardului danez ISMPM-15 pentru productia de materiale

—— de ambalare din lemn si sunt marcati in conformitate cu
aceastd schema.

Certificare Robotii Universal Robots e-Series sunt supusi unor
test . teste interne continue si unor proceduri de testare la
N Universal , -
producator Robots final de linie.
Procesele de testare UR unt revizuite si imbunatatite
permanent.
Declaratii Desi directivele UE sunt relevante pentru Europa, anumite tari din afara Europei recunosc
conform si/sau solicita declaratii UE. Directivele europene sunt disponibile pe pagina de internet

directivelor UE oficiala: http://eur-lex.europa.eu.
Tn conformitate cu Directiva privind echipamentele tehnice, robotii Universal Robots sunt
masini partial complete, drept urmare nu este necesara atasarea unei marci CE.
Puteti gasi Declaratia de incorporare (DOI) conform Directivei privind echipamentele
tehnice in capitolul Declaratii si certificate.
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1/. Certificate

China
RoHS

Management Methods for Controlling Pollution

by Electronic Information Products
Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances
R1EEAETYHEATEZRESEMRERS

PmdN:‘:\/ePa” Toxic and Hazardous Substances and Elements
A EEAEDRATE
2 | & [ 7 | smmx | ZA-FH
0 ) Hexavalent ; Polybrominated
Mercury | Cadmium ) Polybrominated | .
Lead (Pb) (He) (cd) Chromium biphenyls (PBB) diphenyl ethers
5 (Cr+6) . (PBDE)
UR Robots
HBA  BERS
UR3/UR5 /UR10/
UR3e / URSe /UR7e X 0] X 0O X X
UR10e/UR12e/
UR16e /UR15¢e/
UR20/ UR30

O: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit
requirement in SJ/T11363-2006.
0: RRZBEBBEYREZE GBI RM RPN Z BI9TES)/T 11363-2006 W EHIREERIUT -
X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement in SJ/T11363-2006.
X: RIRZASAENREMEZBENE IR R P2 EBHS)/T 11363-2006 I EHIREEK -

(WIS - RIBSEFRER N ERPIT X BB ARRE T — AR - )
Items below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:
THIMEZRERAMENNBRFESH UERTEARRSMN TR E Y ERNE:
Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces
BFIRThER, BB, 1FE, IR, BIE, 4148, AR, 0
Refer to product manual for detailed conditions of use.
FAERBERIERE AT
Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.
Universal Robots &% fifl [ 4 B 18 MR FBFR B AU B F15 277, 18 Universal Robots RO SIS N H
To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall atherwise assume all liabilities that
may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Methods for
Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise
encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harmless from
any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and
www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.
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Nume software: PolyScope 5
Versiune software: 3.14
Versiune document: 20.13.197
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